Temat pracy dyplomowej inzynierskiej:

Sterowanie systemem parkingowym za pomoca sterownika programowalnego

Cel wykonania pracy: zaprojektowanie kompletnego automatycznego systemu parkingowego
biurowca wyposazonego w system automatyki sterujgcej zestawem urzadzen. System jest utworzony

w oparciu o sterownik PLC oraz platforme¢ Arduino.

Zakres pracy: praca stanowi dobre potaczenie czeSci teoretycznej i praktycznej. W czeSci
teoretycznej przedstawiono podziat systeméw parkingowych ze wzgledu na konfiguracje i
przeznaczenie oraz oméwiono podstawowe urzadzenia stanowigce wyposazenie parkingdw.
O wyposazeniu systemu parkingowego w okreslone elementy sktadowe decyduje jego funkcjonalnosc¢
i przeznaczenie. W czgsci praktycznej przedstawiono koncepcj¢ rozwigzania zadania, proces
projektowania i wykonanie makiety systemu parkingowego w okreslonej firmie. W czesci tej zawarto
opis elementéw wykorzystanych w projekcie oraz sposob przygotowania oprogramowania

Sterujacego.

Zbudowana makieta zawiera urzadzenia pozwalajace automatyczne sterowanie parkingiem,
o$wietleniem i systemem przeciwpozarowym zgodnie z kryteriami okreslonymi przez zaktad.

O autorze pracy dyplomowej

Autorka pracy dyplomowej wykazata si¢ bardzo duzym zaangazowaniem w opracowanie
koncepcji, samodzielnoscig i zmystem inzynierskim przy realizacji makiety systemu parkingowego.
Dyplomantka ukonczyta studia na kierunku Elektrotechnika, specjalnosci Automatyka i metrologia z

wysokg §rednig oraz otrzymata za prace dyplomowa oceng bardzo dobra.

Promotor pracy dyplomowej inZynierskiej: dr inz. Piotr Czarnywojtek
Recenzent pracy dyplomowej inZynierskiej: prof. dr hab. inz. Zbigniew Emirsajtow

Miejsce wykonywania pracy dyplomowej iniynierskiej: pracownie w zaktadzie odbywania praktyk
oraz laboratoria katedry Elektrotechniki na Wydziale Politechnicznym Panstwowej Wyzszej Szkoty

Zawodowej im. Prezydenta Stanistawa Wojciechowskiego w Kaliszu.
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Dokumentacja fotograficzna makiety parkingu

Sterowanie systemem parkingowym za pomoca sterownika programowalnego

Zalozenia projektowe:

e Stworzenie makiety odzwierciedlajacej realny plac parkingowy z budynkiem,wykonanej na
potrzeby zaktadu w Kaliszu

e Mozliwos¢ sterowania wyjazdu i wjazdu na parking kontrolowany za pomoca jednego
szlabanu, wraz z systemem automatycznego zliczania wolnych miejsc parkingowych

e System powinien zapewnia¢ kontrol¢ dostepu ze wzgledu na matg powierzchnie parkingu,
o$wietleniem ulicznym dostosowanym do warunkow atmosferycznych oraz alarmem
przeciwpozarowym

e  Mozliwos¢ pracy automatycznej
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Rys. 1. Schemat funkcjonalny systemu parkingowego
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Rys. 2. Schemat blokowy systemu parkingowego

Rys. 3. Zdjecie makiety automatycznego parkingu




