Temat pracy dyplomowej inzynierskiej:

Zabezpieczenie silnika indukcyjnego z wykorzystaniem mikroprocesorowego

przekaznika programowalnego

Cel wykonania pracy: zebranie i usystematyzowanie wiadomos$ci, dotyczacych sposobow
zabezpieczenia silnikow indukcyjnych przed uszkodzeniami, zwlaszcza z wykorzystaniem

programowalnych przekaznikéw mikroprocesorowych.

Zakres pracy: Praca zawiera wstep, trzy rozdziaty gtdéwne i podsumowanie zawierajace jasno
sformutowane wnioski dotyczace realizacji zabezpieczen silnikow elektrycznych z wykorzystaniem
mikroprocesorowych przekaznikow programowalnych. Wykorzystana bibliografia zawiera wiele
pozycji branzowych w tym katalogow producentéw zabezpieczen, co podkresla walory inzynierskie
pracy. W czesci teoretycznej przedstawiono podstawowe informacje dotyczace awaryjnosci silnikow
elektrycznych oraz stosowanych do ich ochrony zabezpieczen. Oméwiono takze kierunki rozwoju
stosowanej aparatury zabezpieczajacej w tym urzadzen mikroprocesorowych. W ramach pracy

zaprojektowano i wykonano stanowisko dydaktyczne zawierajgce przekaznik programowalny firmy
SCHNEIDER ELECTRIC typu MICOM P211.

O autorze pracy dyplomowej

Autor pracy dyplomowej wykazal si¢ samodzielnoscig i zmystem inzynierskim oraz bardzo
duzym zaangazowaniem w opracowanie koncepcji i realizacje symulatora instalacji elektryczne;j.
Dyplomant ukonczyt studia na kierunku Elektrotechnika, specjalnosci Automatyka i metrologia z

Wysoka $rednig oraz otrzymat za prace dyplomowa ocene dobra plus.

Promotor pracy dyplomowej inZynierskiej: dr inz. Stefan Kotodzinski

Recenzent pracy dyplomowej inZynierskiej: dr inz. Zenon Ociepa
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Wydzial Politechniczny
kierunek - Elektrotechnika, specjalnosé¢ - Automatyka i metrologia

Dokumentacja fotograficzna stanowiska dydaktycznego

Zabezpieczenie silnika indukcyjnego z wykorzystaniem mikroprocesorowego

przekaznika programowalnego

Zalozenia projektowe:

. Zbudowanie stanowiska dydaktycznego w oparciu o mikroprocesorowy przekaznik
programowalny realizujacy zabezpieczenie silnika o mocy kilku kW przed przecigzeniem,
zwarciem, zanikiem napigcia fazowego, oraz praca w warunkach niesymetrycznego

obcigzenia

Rys. 1.Panel czolowy stanowiska dydaktycznego
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Rys.2. Schemat polgczen stanowiska




