Temat pracy dyplomowej inzynierskiej:

Automat wydajacy — budowa i oprogramowanie

Cel wykonania pracy: zbudowanie automatu wydajacego, ktory pokazywalby praktyczne
zastosowanie modutu z mikrokontrolerem AVR ATmega 2560 (Arduino Mega) oraz rozwinigcie

umiejetnosci programowania mikrokontrolerow.

Zakres pracy:. Praca zawiera wstep, trzy rozdziaty gldwne i podsumowanie zawierajace jasno
sformutowane wnioski dotyczace budowy automatu wydajacego. Wykorzystana bibliografia zawiera
wiele pozycji branzowych w tym stron internetowych producentéw urzadzen wykorzystanych do
budowy automatow wydajacych, norm i przepisow prawnych, co podkresla walory inzynierskie pracy.
W czgéci teoretycznej przedstawiono charakterystyke automatow sprzedazowych oraz wydajacych.
Omowiono ich rodzaje, budowe oraz zasade dziatania. W ramach pracy zaprojektowano i wykonano

automat wydajacy oraz przedstawiono autorski program sterujacy

O autorze pracy dyplomowej

Autor pracy dyplomowej wykazat si¢ samodzielno$cig i zmystem inzynierskim oraz bardzo
duzym zaangazowaniem w opracowanie koncepcji i realizacje automatu wydajacego. Dyplomant
ukonczyt studia na kierunku Elektrotechnika, specjalnosci Automatyka i metrologia z wysoka $rednig

oraz otrzymat za pracg dyplomowa oceng bardzo dobra.

Promotor pracy dyplomowej inzynierskiej: dr inz. Piotr Czarnywojtek

Recenzent pracy dyplomowej inzynierskiej: prof. dr hab. inz. Zbigniew Emirsajtow
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Automat wydajacy — budowa i oprogramowanie

ZaloZenia projektowe:

Zatozono zaprojektowanie i wykonanie automatu wydajacego przeznaczonego do wydawania

produktéw za pomocg obrotowych spiral i dostarczenie ich do miejsca odbioru za pomoca windy.

Realizujgc niniejszg prace okreslono nastepujace zatozenia:

podstawowym zadaniem urzadzenia bedzie wydawanie jednego z czterech produktow
po wczesniejszym wiozeniu zetonu oraz dokonaniu wyboru. Maksymalna dtugosé
produktu 9 cm, a szeroko$¢ 6 cm. Wydawany towar powinien takze mie$ci¢ si¢ migdzy
zwojami spirali wytadowczej, w przeciwnym wypadku nalezy wymieni¢ metalowa
spiralg,

projekt mozna rozszerzyc¢ o kilka sektorow dodajac p6tki na ktorych umiesci si¢ kolejne
szuflady wytadowcze, lecz co za tym idzie, maksymalna dhugo$¢ jak i szerokos¢
wydawanych produktow znacznie si¢ zmniejszy,

produkty z danego sektora beda odbierane przez ruchomg platforme, a nastepnie
dostarczane w miejsce przeznaczone do odbierania,

sterowanie automatu bedzie realizowane za pomocg Arduino Mega, a tryb pracy w
jakim si¢ znajduje przedstawiony zostanie na wyswietlaczu,

ruchoma platforma (winda) bedzie napedzana przez silniki krokowe, za$ elementy
wytadowcze (spirale) serwomechanizmami,

projekt zostanie wykonany mozliwie najtanszym kosztem.



Rys.2. Automat wydajgcy



Serwomechanizm 1

Czujnik
szczelinowy

Klawiatura 4x4

Wyswietlacz

Serwomechanizm 2

Serwomechanizm 3

I

Arduino Mega

Modut 1°C

Serwomechanizm 4

Przetacznik
kranicowy

Rys. 3. Schemat blokowy uktadu sterowania automatu wydajgcego
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