Temat pracy dyplomowej inzynierskiej:

Programowalne sterowniki bezpieczenstwa

Cel wykonania pracy: przedstawienie najistotniejszych zagadnien bezpieczenstwa
maszynowego W oparciu o przepisy i praktyczng realizacj¢ niektorych rozwigzan w tym zakresie, na
zaprojektowanym oraz zbudowanym stanowisku. Stanowisko ma na celu praktyczne pokazanie

realizacji najcze$ciej stosowanych rozwigzan automatyki zmniejszajacych ryzyko wypadku.

Zakres pracy: Praca zawiera wstep, trzy rozdziaty gtéwne i podsumowanie zawierajgce jasno
sformutowane wnioski dotyczace bezpieczenstwa maszynowego i wykorzystywanych w tym celu
sterownikow. Wykorzystana bibliografia zawiera wiele pozycji branzowych w tym katalogow i stron
internetowych producentow urzadzen wykorzystanych do budowy ukladéw bezpieczenstwa, norm
i przepisow prawnych, co podkresla walory inzynierskie pracy. W czeSci teoretycznej przedstawiono
podstawowe zagadnienia bezpieczenstwa maszynowego 1 charakterystyki wybranych sterownikdéw
wiodacych producentow oraz przyktad realizacji ukladu zabezpieczajacego na podstawie
programowalnego sterownika bezpieczenstwa. W ramach pracy zaprojektowano i wykonano
stanowisko bezpieczenstwa. Szczegdtowo opisano algorytm i jego implementacje dla sterownika
bezpieczenstwa, ktory stanowi centrum realizacji wszystkich funkcji bezpieczenstwa. Prace uzupetniaja

schematy poszczeg6dlnych uktadow wchodzacych w sktad stanowiska.

O autorze pracy dyplomowej

Autor pracy dyplomowej wykazat sie¢ samodzielnoscig i zmystem inzynierskim oraz bardzo
duzym zaangazowaniem w opracowanie koncepcji i realizacje stanowiska laboratoryjnego. Dyplomant
ukonczyt studia na kierunku Elektrotechnika, specjalnosci Automatyka i metrologia z wysoka $rednig

oraz otrzymat za pracg dyplomowa oceng bardzo dobra.

Promotor pracy dyplomowej inzynierskiej: dr inz. Andrzej Purczynski

Recenzent pracy dyplomowej inzynierskiej: dr inz. Piotr Czarnywojtek
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Wydzial Politechniczny
kierunek - Elektrotechnika, specjalnosé - Automatyka i metrologia
Dokumentacja fotograficzna stanowiska laboratoryjnego

Programowalne sterowniki bezpieczenstwa

ZaloZenia projektowe:

Zatozono zaprojektowanie stanowiska laboratoryjnego, przeznaczonego do prezentacji
najczesciej stosowanych rozwigzan automatyki zmniejszajacej ryzyko wypadku podczas pracy nha

stanowiskach maszynowych.

Realizujac niniejsza pracg okreslono, ze stanowisko wyposazone bedzie w:
e Wylgcznik bezpieczenstwa,
e zamek ryglowany,
e przetacznik kluczykowy,

e przycisk dwurgczny.
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Raxeoth

Rys. 1. Stanowisko bezpieczenstwa: 1- sterownik bezpieczenstwa, 2 i 3- wytgcznik
nadpradowy, 4- zasilacz, 5- zaciski gtdwnego zasilania, 6- zaciski z dystrybucjg 24V, 7- tablica
z gniazdami bananowymi, 8- lampki sygnalizacyjne, 9- ptyta montazowa stanowiska, 10-

wtyczka zasilajgca, 11- rama stanowiska.
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+ ) Analogue Modules - Double dick on module or drag/drop onto the Preview Area

I Analogue Input Module PNOZ malp
+ {1 Connection Modules

1 Link Module PNOZ milp

1 Link Module PNOZ mi2p
1 Base Units (RS 232)

= Base Unit PNOZ m1p

= Base Unit Not Expandabie PNOZ mip

= Base Unit Presses PNOZ m2p =

= Base Unit Bumer Management PNOZ m3p
) Base Units (Ethemet)
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+ ) Base Units (Mini)

£ Base Unit Mini PNOZ mm0p

§ Base Unit Mini PNOZ mm0.p

¥ Base Unit Miné PNOZ mm0 2p
« () Vinual VO Modules/Interfaces

! Fieldbus Module

® /05 transmitted via the integrated interface
#  Input Modules

1 Input Module PNOZ milp

1 Input Module PNOZ mi2p
+ % Output Modules
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Rys.2. Narzedzie konfiguracyjne
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Rys.3. Diagnostyka wejs¢ i wyjs¢ w trybie online



