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KARTA PRZEDMIOTU

Kierunek: Elektrotechnika Specjalnosé: Automatyka i metrologia
Nazwa przedmiotu: Kod przedmiotu: 2020-EE-AM-1N-6SG1-PSP
Programowanie sterownikéw
przemystowych
Rodzaj przedmiotu: Poziom studiow: I stopien | Rok studiow: III Semestr: VI | Tryb: niestacjonarny

specjalnosciowy

Liczba godzin: 30 Liczba punktéw ECTS: 3
w tym: Wyktad: 15
Laboratorium: 15

Tytut, imie i nazwisko:
Wykiad: dr inz. Stefan Kotodzinski
Laboratorium: dr inz. Stefan Kotodzinski
adres e-mailowy wyktadowcy/wyktadowcow: s.kolodzinski@uniwersytetkaliski.edu.pl

Informacje szczegéiowe

Cele przedmiotu

C1 Przekazanie studentom wiedzy z zakresu programowania i zastosowania sterownikéw programowalnych w rozproszonych
procesach sterowania

C2 Opanowanie wiedzy i umiejetnosci postugiwania sie wybranym jezykiem programowania

C3 Rozwijanie umiejetnosci tworzenia przemystowych systemoéw sterowania z wykorzystaniem komunikacji sieciowej

Wymagania wstepne 1. Znajomos$c¢ podstaw techniki mikroprocesorowej i automatyki
w zakresie wiedzy, umiejetnosci, 2. Znajomos¢ podstaw budowy, dziatania i programowania sterownikéw PLC
kompetencji spotecznych 3. Umiejetno$¢ rozwigzywania problemow z wykorzystaniem narzedzi programistycznych

Efekty uczenia sie w zakresie wiedzy, umiejetnosci oraz kompetencji spotecznych

Efekty uczenia Po realizowaniu przedmiotu Odniesienie Odniesienie
sie i potwierdzeniu osiagniecia efektow uczenia sie do celow do efektow uczenia sie
student przedmiotu dla programu
EU1 zna budowe i zasade dziatania sterownikéw C1 K_wo4

programowalnych wykorzystywanych w systemach
automatyki przemystowej

EU2 zna i potrafi korzystac z jezykéw programowania C1,C2 K_W04, K_U07, K_U09,
okreslonych norma PN-EN IEC 61131-3 K_U19

EU3 umie budowac strukture programu sterownika z C1, C2 K_W04, K_U07, K_U08,
wykorzystaniem narzedzi programatora K_U09

EU4 umie budowac strukture przemystowej sieci C1,C2,C3 K_W04, K_U07, K_U09,
komunikacyjnej okreslajac odpowiednio priorytety K_U14, K_Ko04

stuzace do realizacji zadania

Tresci programowe

Tresci Forma zaje¢ Liczba Odniesienie
programowe godzin do efektow uczenia sie
Wyktady 15
TP1 Norma PN-EN IEC 61131-3 jako standard 2 EU1, EU2

programowania zadan sterowania dla
wspdtczesnych programowalnych systeméw sterowania

TP2 Programowanie sterownikéw z wykorzystaniem 3 EU1, EU2
jezykdw tekstowych (IL, ST)

TP3 Programowanie sterownikéw z wykorzystaniem 2 EU1, EU2
jezykdw graficznych (LD, SFC)

TP4 Program narzedziowy SIMATIC STEP7 dla sterownikow 3 EU1, EU3
przemystowych SIEMENS serii S7-1200/300/400

TP5 Przyktady realizacji przemystowych uktadow 2 EU1, EU2, EU3
sterowania

TP6 Przemystowe sieci komunikacyjne 2 EU1, EU4

TP7 Narzedzia testowania programu i identyfikacja btedow 1 EU3, EU4
w komunikacji

Laboratorium 15
TP1 Tekstowy jezyk programowania — IL. 3 EU1, EU2, EU3, EU4

Opracowanie algorytmow sterowania, realizacja
programu i testowanie jego dziatania

TP2 Tekstowy jezyk programowania — ST. Opracowanie 3 EU1, EU2, EU3, EU4
algorytmow sterowania, realizacja programu i
testowanie jego dziatania

TP3 Graficzny jezyk programowania - Schemat Drabinkowy 3 EU1, EU2, EU3, EU4
- LD. Opracowanie algorytmdw sterowania, realizacja
programu i testowanie jego dziatania
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TP4 Graficzny jezyk programowania - Schemat Blokdw 3 EU1, EU2, EU3, EU4
Funkcyjnych - FBD. Opracowanie algorytmow
sterowania, realizacja programu i testowanie jego
dziatania

TP5 Graficzny jezyk programowania - Schemat Funkcji 3 EU1, EU2, EU3, EU4
Sekwencyjnych — SFC. Opracowanie algorytmow
sterowania, realizacja programu i testowanie jego
dziatania

Narzedzia dydaktyczne:

1. Sala wyktadowa z wyposazeniem do prowadzenia zaje¢ w systemie multimedialnym.
2. Laboratorium z odpowiednig aparatura.

Metody weryfikacji osiagniecia efektow uczenia sie

Efekt Forma weryfikacji i walidacji efektow uczenia sie
uczenia sie -
Wiedza Wiedza praktyczna Umiejetnosci Kompetencje
faktograficzna umiejetnosci praktyczne kognitywne spoteczne,
postawy

EU1 X X X X

EU2 X X X X

EU3 X X X X

EU4 X X X X

Kryteria oceny osiagniecia efektéw uczenia sie

F - formujace

F1. Korekta prowadzonych wyktadéw

F2. Dyskusja w trakcie zajec.

F3. Analiza konkretnych probleméw

F4. Sprawdzanie umiejetnosci w trakcie zajec

P - podsumowujace ‘

P1. Dyskusja podsumowujaca w trakcie zajec.

P2. Sprawdzian pisemny /ustny wiadomosci.
Na ocene z ¢wiczen laboratoryjnych skfadajg wyniki kolokwium (50%) oraz ocena za sprawozdanie kazdego
¢wiczenia.
Zaliczenie ¢wiczen laboratoryjnych jest warunkiem koniecznym przystapienia do zaliczenia wykfadu.
Na ocene z wyktadu sktada sie ocena z ¢wiczen laboratoryjnych (50%) oraz ocena kolokwium pisemnego,
sprawdzajacego efekty ksztatcenia w zakresie zdobytej wiedzy (50%).

Skala ocen
Ocena: Poziom wiedzy, umiejetnosci, kompetencji personalnych i spotecznych
5,0 - znakomita wiedza, umiejetnosci, kompetencje personalne i spoteczne
4,5 - bardzo dobra wiedza, umiejgtnosci, kompetencje personalne i spoteczne
4,0 - dobra wiedza, umiejetnosci, kompetencje personalne i spoteczne
3,5 - zadowalajaca wiedza, umiejetnosci, kompetencje personalne i spoteczne, ale ze znaczacymi
niedociggnieciami
3,0 - zadowalajaca wiedza, umiejetnosci, kompetencje personalne i spoteczne, ale z licznymi
btedami
2,0 - niezadowalajaca wiedza, umiejetnosci, kompetencje personalne i spoteczne
Forma zakonczenia zaliczenie na ocene

Obciazenie praca studenta

Forma aktywnosci

1. Godziny kontaktowe z nauczycielem akademickim: 30
2. Przygotowanie sie do zaje¢: 45
SUMA: 75 godzin

Literatura

Podstawowa:
1. Mikulczynski T., Samsonowicz Z., Wiectawek R. Automatyzacja procesow produkcyjnych : metody

modelowania proceséw dyskretnych i programowania sterownikéw PLC. Wydawnictwo Naukowe PWN,
Warszawa 2017

2. Kwasniewski J., Sterowniki PLC w praktyce inzynierskiej. Wydawnictwo BTC, 2008

3. Flaga S. Programowanie sterownikéw PLC w jezyku drabinkowym. Wydawnictwo BTC, 2010

Uzupeiniajaca:
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1. Gilewski T. Sterowniki Siemens. Kurs video. Programowanie PLC w praktyce. 2016

2. Gilewski T. Szkota programisty PLC. Sterowniki przemystowe. 2017

3. Gilewski T. Szkota programisty PLC. Jezyk LAD w programowaniu sterownikow przemystowych. 2018
4. Gilewski T. Tworzenie wizualizacji na panele HMI firmy Siemens. 2020

Inne przydatne informacje o przedmiocie:

Brak
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